CZUJNIK RUCHU

(PIR) DR-06W

cex

Przeznaczenie

Czujnik ruchu stuzy do automatycznego, czasowego zataczania o$wietlenia
w przypadku pojawienia si¢ osoby lub innego obiektu w takich miejscach,
jak: korytarze, podwdrza, podejsciai podjazdy, garaze, itp.

Dziatanie

Czujnik wykrywa Zrédta promieniowania podczerwonego. Analizuje takie
parametry, jak wielko$¢ obiektu, ilos¢ emitowanego ciepta oraz szybkos¢
przemieszczania si¢ pomiedzy poszczegdélnymi sektorami detekcji. Ruch w
polu detekcji powoduje automatyczne zataczenie oswietlenia. Od momentu
zataczenia, ciggly ruch powoduje trwate zatgczenie oswietlenia. Dopiero brak
ruchu w polu detekcji wyzwala czas podtrzymania o$wietlenia. Ponowny
ruch w polu detekcji i jego zanik w trakcie odmierzania czasu wyzwoli czas
podtrzymania od poczatku. Charakter dziatania pozwala wykorzysta¢ DR-06
jako czujnik obecnosci. Czujnik ruchu wyposazony jest w automat
zmierzchowy, uniemozliwiajacy zataczenie sterowanego oswietlenia w ciggu
dnia. Stan detekcji i gotowos¢ do zataczenia os$wietlenia aktywowane s3
dopiero po zmierzchu. Czas aktywacji czujnika moze by¢ korygowany przez
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Nastawy

Obszar pola detekcji (zasieg)
SENS Promienr detekcji czujnika mozna regulowac w zakresie od 1 m
+am- do5m (parametry podane dla czujnika zamontowanego na wyso-
o kosci 2,5+3,5 m). Obrét pokretta w prawo [+] zwieksza obszar pola
detekcji, obrét w lewo [-] zmniejsza obszar pola detekcji.

Czas zataczenia
TIME Czas zafgczenia odbiornika mozemy regulowac¢ w zakresie od 3 s
+ - do 12 min. Obrot pokretta w prawo [+] zwieksza czas zatgczenia,
o obrét w lewo [-] zmniejsza czas zataczenia.

Czuto$¢ automatu zmierzchowego
Czuto$¢ automatu zmierzchowego mozemy regulowac w zakresie

QLUX 10 Lx do 2000 Lx. Obrét pokretta w strone ,ksiezyca” - zataczy
pdiniej, obrét w strone ,stoneczka” - zataczy wezesniej.

\/ Aby czujnik byt aktywny przez caty dzieri pokretto nalezy ustawic¢
maksymalnie w strone ,stoneczka”.

uzytkownika potencjometrem. Dodatkowo istnieje mozliwos¢ regulacji
obszaru pola detekcji w zakresie promignia 1-5 m (dla h= 2,5+3,5m) oraz
regulacja czasu zgtgczenia odbiornika w Zakresie 3s + 12 min. Zmiany tempe-
ratury mogg wptywac na detekcje ruchu.,

oze pracowa¢ wewngtrz pomieszczen oraz na zewnatrz
w miejscach, w/ktérych nie jest narazpny na bezposrednie opady deszczu
lub $niegu oraz/na mozliwo$¢ zabryzgania wodg lub inng ciecza obudowy
czujnikaijego punktéw potaczen elektrycznych.

Czujnik ruchu

Uwaga!
W przypadku zamontowania czujfika zbyt blisko zatgczanego zrédta swiatta,
uktad moZe si¢ wzbudzac, tzn. czyjnik samoczynnie bedzie zataczat i wytgczat
zrodto $wiatta. Nalezy odsunaf czujnik od zataczanego zrodta $wiatta
naodpowiednig odlegtosc.




Pole detekcji (montaz sufitowy)

2,5+3,5m

max: 5m |- m max: 5m

360°
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Dane techniczne

zasilanie 230V AC
prad obciazenia <4A
moc podtaczona

lampy zarowe 800W

lampy $wietléwkowe 400W
prog aktywacji zmierzchowej 10+2000Lx
detekcja ruchu 0,6+1,5m/s
czas wytaczenia 3s+12min.(+3min.)
pole detekcji pionowej 360°
maks. promien detekcji (dla h=2,3+3,5m, T<24°C) r=5m
wysoko$¢ montazu czujnika h=2,5+3,5m
pobdr mocy

stan czuwania 0,10W

stan zatgczenia 0,45W
przyfacze zaciski 1,0mm?
temperatura pracy -10+40°C
wymiary @=115mm, h=47mm
montaz dwa wkrety do podtoza
stopien ochrony 1P40

Uwaga!

Czujnik nie moze wspotpracowac zlampami LED.

Schemat podtaczenia

Pole detekcji (montaz nascienny)

120°

Montaz

1. Odkreci¢ dtonia zewngtrzng ostone czujnika.

2. Odtaczyé zasilanie.

3. Przewody przetozy¢ przez gumowa przelotke w podstawie montazowej
czujnika.

4.Podstawe przymocowac do podtoza dwoma wkretami.

5. Podtgczy¢ wg schematu.

6. Ustawic obszar pola detekcji, czutos¢ automatu zmierzchowego i czas
zafaczenia.

7.Ztozy¢ obudowe czujnika.

8. Zatgczyé zasilanie czujnika.

Uwaga! TEST.
Po zataczeniu zasilania czujnik samoczynnie zatacza signa 3s.
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